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CONVEGNO ON LINE I Dopo aver identificato gli impianti elettrici
LUNEDI 6 LUGLIO 2026, ORE 15.00 - 18.00 corrispondenti, si devono osservare nell’ordine
Lavori su impianti elettrici: introduzione ad specificato le seguenti cinque prescrizioni
un linguaggio per le procedure di sicurezza fondamentali : S
e diintegrita su sistemi complessi 1. sezionare la parte di al
Un focus sulla Norma CEIl 11-27 lavoro,
2. prend p di i contro la ri
iva dei dispositivi di
Caso esemp[iﬁcativo di applicazione 3. verificare che I'impianto sia fuori tensione,
. . . . 4. eseguire la messa a terra e in cortocircuito
di procedura di messa in sicurezza delle parti sezionate in AT e in MT e, ove
richiesta, anche in BT
. . 5. p d alla p i verso le
Gluseppe Parise eventuali parti attive adiacenti
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Si ottiene seguendo la

rappresentazione grafica

nello spazio X-Y
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Sequenza di base della procedura
di sicurezza in una coppia di unita:
le fasi per mettere in sicurezza la

‘WZ seguiranno la sequenza
dall'alto verso il basso (1-11),
Le fasi per riattivare
1'alimentazione seguiranno la
sequenza dal basso verso I'alt
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Sulla base del modello introdotto, ¢ possibile
sviluppare programmi software per la formazione
interattiva su esempi di rete e per la pianificazione
di procedure di transizione
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Lista degli X e X? stati in disattivazione e attivazione di una zona di
lavoro tra due poli




